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BORNE REGLABLE

Le mécanisme présenté sur le plan d’ensemble est un élé-
ment de montage d’usinage. Il a pour fonction de réaliser un
contact localisé réglable verticalement.

Pour cela, la semelle est fixée sur le montage d’usinage,
et le contact avec la piéce & usiner se fait par la butée 6. La
position verticale de cette butée 6 est réglée en actionnant la
vis moletée 4.
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Désignation
semelle
Corps
Cale pentue
Vis moletée
Plaquette damét
butée
Wis cylindrigue a tele landus
Vis a 181 fraisée plala lendue
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CPGE PTSI - S21 Borne réglable TD

I Q1 Repérer sur le plan d’ensemble les 4 classes d’équivalence cinématique en les coloriant chacune
avec une couleur différente.

I Q2 Dessiner le graphe des liaisons.
I Q3 Dessiner le schéma cinématique, dans le plan (0, 7,7/).

I Q4 Réaliser le schéma cinématique 3D du mécanisme.
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