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Conception des mécanismes TD

Compétences visées: E1-01, E1-05, F3-02
Séquence 7 - Conception mécanique v1

Lycée Jean Zay – 21 rue Jean Zay – 63300 Thiers – Académie de Clermont-Ferrand

Transpalette

On s’intéresse à un chariot motorisé du fabricant HYSTER utilisé pour assister des opérateurs dans des
tâches de manutention de charges lourdes.

La rotation du timon autour d’un axe vertical permet de diriger le chariot dans la direction souhaitée.

La rotation du timon autour d’un axe horizontal permet de freiner le chariot. Le freinage (frein à sangle
agissant sur la poulie 38) est automatiquement appliqué et le courant coupé lorsque le timon se trouve en
position haute ou basse.

Les commandes des vitesses avant et arrière et la commande d’élévation de la fourche qui supporte la charge,
sont placées sur la poignée du timon, sous la main de l’utilisateur.

L’étude porte plus particulièrement sur l’unité motrice et directrice du chariot. Cet ensemble se compose
de :

• un moteur à courant continu M de 24 V, à axe vertical, à fixation par bride, alimenté par batteries.
N=1500 tr/min

• un réducteur

Q1 Expliciter les cinq classes d’équivalence cinématiques. Arbre

d’entrée (26) - arbre intermédiaire (35,5) - roue intermédiaire (11) - arbre de sortie (42) - Bâti
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Q2 Repérer toutes les liaisons encastrement, et donner pour chacune d’entre elles les types de
mise en position et de maintien en position. On pourra s’aider pour chaque encastrement du
tableau suivant :

Encastrement Type de MIP Nombre de DDL Type de MAP Nombre de DDL
entre les pièces bloqués bloqués
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